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Vitesse | Longueur
(kbit/s) (m)

1000 30

800 50

500 100

250 250

125 500

62,5 1 000

20 2 500

10 5000




Modele OSI

Application

Objet :
- filtrage
des messages
- gestion
des messages

Transport :

- Détection des
erreurs

- Validation des
nessages

- Arbitrage

- ACK

- Création des
trames

- Gestion de la
vitesse du
transfert et
du timing

Physique :
- niveau signal
électrigue
- représentation
niveau bit
- support

CRC, bit de transparence

Etat récessif
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Domaines d’utilisation PRITEM sz

Automobile Lindustrie Laéronautique Le nucléaire

Pedestrians Protecting Unit
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CanOpen
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PHYSICAL
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Protocole de couche supérieure basé sur le
réseau CAN
e Faciliter la vie a l'utilisateur (ergonomique
via software)
e Faciliter le contréle du réseau

e Capacités de configuration trés flexibles




CANSafety
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Application
Programming
interface (API)

Callbacks
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Feature de safety
SRDO = Safety Communication Message

Applications :
Automobile : SIL3 Probabilité d’erreur <
107 % par heure

Nucléaire/Avion : SIL4 Probabilité d’erreur
<10%% par heure
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