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Caractéristiques

Half-Duplex Automobile

Unidirectionnel Aéronautique
Paire torsadée
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NRZ

CRC, bit de transparence

Modèle OSI
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High Speed Can Signaling

Low Speed Can Signaling

Mode de fonctionnement
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Domaines d’utilisation

Automobile L’industrie L’aéronautique Le nucléaire
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CanOpen

Protocole de couche supérieure basé sur le 
réseau CAN

● Faciliter la vie à l’utilisateur (ergonomique 

via software)

● Faciliter le contrôle du réseau

● Capacités de configuration très flexibles
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CANSafety

Feature de safety
SRDO = Safety Communication Message

Applications :
Automobile : SIL3 Probabilité d’erreur < 
10-7 % par heure

Nucléaire/Avion : SIL4  Probabilité d’erreur 
< 10-8 % par heure
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